Organisation av observationer

Observationerna i ett stickprov arrangeras i en
nxp matris (datamatris) X, dar n ar antalet ex-
perimentella enheter (storleken pa stickprovet)
och p ar antalet variabler:
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Rad 5 i denna iE; = (le,sz, ce s gk Tjp ar

en p dimensionell observation.

Vektor av stickprovsmedelvarden
Givet ett stickprovsmedelvarde for en enskild
variabel j
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definieras
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Stickprovskovariansmatris

Givet stickprovskovarianser
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mellan par av variabler ¢ och j, definieras
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Stickprovskorrelationsmatris




Givet stickprovskorrelationer
S’ij
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mellan par av variabler ¢ och j, definieras
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**)x%x 3.3 Stickprov och vantevarden for
medelvardesvektor och kovariansmatris

n oberoende observationerav X: X1, Xo,..., Xp.
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3.4 Generaliserad varians

Generaliserad varians
Determinanten av S, |S| ar ett vanligt " multi-
variat” spridningsmatt.

For p = 2:
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Andra spridningsmatt

"Total varians'’ Ibland anvands den " totala var-
lansen”
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Sparet av S.



Ett annat matt ar determinant av korrelation-
smatrisen |R|. Det galler att

S| = (811822 - spp) | R|

3.5 Medelvardesvektor och kovariansma-
tris som matrisoperationer

Datamatris X = (x1,25,...,Tn).
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3.6 Linjarkombinationer av variabler i stick-
provet

En linjarkombination:

p
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Annan linjarkombination:

Z_ZbX =b'X

Sy 7z — C’Sb

Generalisering:

Y; = a;1X1 +apXo + -+ apXp
(1=1,2,...,q)

Y =AX



Populationskovariansmatris >

Givet populationsvarianser och kovarianser

oij = BE((X; — p) (X5 — pj))

mellan par av variabler definieras
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Skattning av u
Medelvardesvektorn X 3r en vintevérdesriktig
skattning av u. (JW Thm 3.1)

Skattning av >
Det galler att

E(S)=X



