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LABORATION 1
KOTEORI OCH NATPLANERING

Kursansvarig: Armin Halilovic
armin@haninge.kth.se
www.haninge.kth.sefarmin

L&t a, b, ¢ och d beteckna de sista fyra siffrorna i ditt personnummer.

T ex,omdu har pn. 751106 2348 sd &r a=2 , b=3, c=4 och d=8 som du substituerar i
nedanst ende uppgifter och darefter |Gser dem.

Foér godkand krévs 16 poang (av max. 20 poang )

Ssta inlamningsdag &r tisdagen , den 14 nov 2000, vecka 46 .

Uppgift 1) [10 poéng]
En Markovkedjai diskret tid har féljande 6vergangsmatris
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Bestdam x, y, z, och w
Antag att initialvektorn & P =(1,0,0,0) . Bestam P® ,P@ P pto pEo
Avgor om de stationéara tillstandssannolikheterna ( den stationéra sannolikhetsvektorn)
existerar.
Kan man ange vérdet av sannolikhetsvektorn P %%
Ritatillstandsgraf som tillhér Gvergangsnatrisen. Man kan definiera en Markovprocess

med hjalp av en dvergangsmatris eller en tillstandsgraf. Vad & mest [ampligt att anvandai
vart fall, matrisen eller grafen?
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Uppgift 2) [10 poéng]

Vid konstruktion av ett styrsystem for en telestation har man att valja mellan
tva olika konfigurationer, | och I1. Antag att blocken arbetar i aktiv redundans.
Tillforlitligheten hos block 1 & p;= 1-1/(20+a+b) samt p; = p for 1=2,3,4,5,6.
a) Berdknatillforlitlighetsfunktionen h(p) hos systemet |

b) Ber&knatillforlitlighetsfunktionen hy(p) hos systemet 11

¢) Skisserah(p) och hy(p), O<=p<=1

d) Bestam vilken konfiguration & b&st om p=1-1/(11+atc+d).
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