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Laboration 1
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Jag har personnummer xxxxxx-1056, saledes blir mitt a,b,c och d

a=1 b=0; c=5; d=6;
m Uppgift 1
a)
i x 0.15 L
+a 11+b
wmiris-Joz v 1 0.3
1 z 0.11 0.3
k0.2 w 10+c 032{

ekvx = Appl y@PI us,
ekvy = Appl y@PI us,
ekvz = Appl y@PI us
ekvw = Appl y@PI us,

0. 331818 + x
0.6+y
0.91+z

0. 586667 +w

mat r i s@@1DDD Hxadder ar al |l a rader =L
mat r i s@@2DDD
mat r i s@@3DDD
mat r i s@@4DDD
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b)

x1 = Sol ve@ekvx == 1, xD; H=«l 6ser ut

y1l = Sol ve@ekvy == 1, yD;
z1 = Sol ve@ekvz == 1, zD;
wl = Sol ve@ekvw ==1, wD;

X = X é. x1@@1DD;
y =y é. y1@@1DD;
z =z @&. z10@1DD;
w=wé. wi@@l1DD;

Print@ Svar aL x =", x, "

Svar aL x = 0.668182 y = 0.4

z

okdnd, alla rader=1«L

= 0.09

BioL =81, 0, 0, 0<; H« initialvektorn «L

w = 0.413333

OBHn,_ = OBHOL. Mat ri xPower@mat ri s, nD; Hxf or mel 0B*rmt risn

B =Bu e 8no1<een
Bo = Bun & 81 2< 8 N
BiioL = Bun & 81 10< 88 N
BruoL = BunL &. 80 > 40< 86 N
Buso = Bun & 81 50< 88 N

Print@"Svar bL"D;

]
[

Pri ntA"BHlL =", FBHlLE;
PrintA" ?SHZL =", OBHzLE;
Pri ntA"BHlOL =", BHlOLE;
PrintA” (BH4OL =", (BH4OLE;
PrintA” O8|—|50|_ =", (BHSOLE;

Svar bL

B - 80.668182, 0.15, 0.0909091 0.0909091<

B, - 80.502831 0.207803 0.127259, 0.162107<

8H10L

80. 345744, 0. 273469, 0. 148533, 0.232254<

B0l = 80.345349, 0.273691, 0. 148521, 0.23244<

8H50L

80. 345349, 0.273691, 0. 148521, 0.23244<

*L

wD
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C)
Print@" Svar cL Ja, den stationara sannolikhetsvektornexisterar,
PrintA" OBHSL =", (BHSOLE
Svar cL Ja, den stationara sannoli khet svektornexi sterar,
BHSL = 80. 345349, 0.273691, 0.148521, 0.23244<
d)

(BH5000000L = (BHFIL é. 8n » 5000000< éé N

80. 345349, 0. 273691, 0.148521, 0.23244<

PrintA"Svar dL Ja det kan nman. HOBHS,_L"E

Svar dL Ja det kan man. HBHSLL
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Print@'Svar eL"D

Print@'Det ar nog | &npligast att definiera Markovprocessen"D
Print@" nmed en O6vergangsmatris i det har fallet, d& tillstandsgrafen
Print@ nmed fler an tre tillstand latt blir plottrig."D

Svar eL
Det ar nog | anpligast att definiera Markovprocessen
med en Overgangsmatris i det har fallet, da tillstandsgrafen

med fler an tre tillstand l&att blir plottrig.

m Uppgift 2

a)

b)

1

P1=1- ;
H20 +a + bL

ekv1o = h; s@PD = P; *H1 - H1 - PL « H1 - PsLL;
ekvlu = h| _U@PD =Ps%H1 -H1 - PsL «H1 - PglLL;

ekvl = h@PD = ekv10 + ekvlu - ekv16xekvlu éé Sinplify;

Print@"Svar aL h;@PD = ", h, @PDD
Svar aL h @PD - 21—1PH4O+22P—101P2+80P3—20P4L

ekv2v = h| |_V@PD = H1l - H1 - P1L * H1 - P4LL,;
ekv2h = h;; y@PD = H1 - H1 - P,L * H1 - PsL * H1 - PsL » H1 - PgLL;
ekv2 = h;|@PD = ekv2v xekv2h éé Si nplify

Print@'Svar bL h,@PD = ", h;;@PDD

Svar bL h;@PD = 21—1 H1 - H-1 + PLL H20 + PL
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d)

Print@"Svar cL"D;

Print@ Uskrift av de bada funkti onerna h;@PD & h,;@PD. "D;
Print@"'Hh @PD ar den ned tjockare linje. L"D;

Pl ot @8ekvl, ekv2<, 8P, 0, 1<, Pl ot Styl e -> 8Thi ckness@0. 01D, 8<<D;

Svar cL
Ut skrift av de bada funktionerna h @PD & h;;@PD.
Hh,@PD ar den nmed tjockare linje. L

1 L
0.8}
0.6
0.4
0.2
0.2 0.4 O.‘6 0.8 1
1
P=1- ;
H11+a+cC +dL
ekvl éé N
0.997762
ekv2 éé N
0. 997926

Print@" Svar dL"D;

Print@ h;,@PD tycks vara den basta konfigurati onen da den har"D
Print@

"en nagot hogre tillforlitlighet H', ekv2é&&N, " > ", ekvlééN,

Svar dL
h;1@PD tycks vara den basta konfigurationen da den har

en nagot hogre tillforlitlighet HO. 997926 > 0.997762L



